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ДОСЛІДЖЕННЯ СТРУКТУРИ СКЛАДНИХ МЕХАНІЗМІВ 

Дослідженню механізмів вищого класу присвячуються роботи, в яких розглядаються 

задачі структурно-кінематичного моделювання механізмів зі структурними групами 

четвертого класу та складних шестиланкових механізмів [1, 2], виконуються кінематичний 

аналіз складних важільних механічних систем [3] та силовий аналіз складної групи ланок 

механізму обладнання легкої промисловості [4]. В ряді робіт останніх років розглядаються 

задачі структурно-кінематичного дослідження складних плоских механізмів третього та 

четвертого класів, які з урахуванням їх структурних особливостей можуть забезпечувати 

складні рухи їх окремих точок за траєкторією та за законом  руху [5-7]. 

Метою роботи є структурне дослідження механізмів третього та четвертого класів різних 

варіантів, що складаються з структурних груп, до складу яких надходить чотири ланки та 

шість кінематичних пар, яке б дозволило отримати структурні формули будов складних 

плоских механізмів, що досліджуються з урахуванням властивостей структурних схем 

змінювати клас механізму в залежності від обраної іншої можливої вхідної ланки 

механізму. 

Отримані результати у вигляді формул будов механізмів дозволять по-перше розробити 

послідовність дій для подальшого кінематичного дослідження параметрів точок, що 

співпадають з геометричними центрами кінематичних пар структурних груп механізмів, а 

по-друге – спростити такі дослідження в зв’язку з можливістю визначення оптимального 

варіанту початкового механізму в формулі будови механізму, для якого клас механізму, що 

досліджується набуває найменшої можливої величини. 

Аналіз отриманих формул будов механізмів третього та четвертого класів різних видів 

на основі структурних груп ланок третього класу третього порядку та четвертого класу 

другого порядку дозволяє стверджувати, що механізми третього класу можна дослідити в 

послідовності, яка обумовлена кінематично-еквівалентними механізмами другого класу, а 

механізми четвертого класу - механізмами третього класу.  
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